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. Fr Gi(u) = [I+ {5D(u)] " v zeige es giltGy(D) C D fur D = By (0, [|v|]2) und
1G1(u)]]2 < (61367,1“4)HvH§,Vu € D.
. Fur F(u) = VJ,(u)/h zeigeF' (u) ist SPDVu € RV F1,

. RUIr F(u) = VJy(u)/h zeigeGx (u) = u — F'(u)' F(u) erflllt die folgenden Bedingun-
gen:3D cC RY 3 Gx(D) € DundGy € C*(D, RN 1), undF (u*) = 0 = Gy (u*) =
0.

. Bonus! Erkéire warum die implizite Fixpunkt Iterationiif dieses Beispiel bei weitem am
besten funktioniert — figlicherweise durch eine Verbesserung der obigen Adigang.

. Schreibalseine Gruppe einen Code zur Minimierung va#,, wobei die MethodeAbstieg,
Implizite Fixpunkt oder Newton ausgevithlt werden Bnnen. Die Einteilung wird &hrend
der Vorlesung gemeinsam ausgemacht.



