Tridiagonalisierung einer 4x4-Matrix
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A ist nilpotent, AA:O; daher hat A 0 als einzigen EW;

folglich ist A tridiagonalisierbar.

T
Ein Eigenvektor ist [1, 1, 0, 0]

Erste Transformationsmatrix durch Ergdnzung des EW zu einer Basis

des Rﬁ
1 0 0 0]
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A2 :=51 .A -S1

0 1 0
A_3 := 2 2 1
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Ein EV von A 3 ist [1, 0, -=2]

Dazugehdrige. Matrix S_2
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Insgesamt (Ergdnzung von
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S 3, S 2 zu 4x4-Matrix)

[ 1 0 0 0 ]
1 1 0 O
0 0 1 0O
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